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. Asservissement en vitesse du coffre motorisé de ’Audi A6 (CSMP TSI 2007)

. Asservissement en position d’'un palier magnétique (Centrale PSI 2009)

. Asservissement en effort sur une machine d’essai universelle (Mines AADN 2003)
Asservissement en vitesse d’un moteur de boucheuse - museleuse (Mines AADN 2000)

Commande du mécanisme de transfert de 'automate cooKsee (Mines AADN 2004)

Commande d’un axe de robot pour I'industrie automobile (Mines AADN 2006)

Asservissement en position d’'un systeme de préhension (Mines AADN 2008)

Etude de I'asservissement d’une centrifugeuse de poursuite (Mines AADN 1999)

Systeme de correction de portée d’'un phare automobile (CCP PSI 2003)

Modélisation de la chaine de commande des pales de propulseurs VSP (ESIM 2003)

Commande en position du PHR de I'Airbus A340 (inspiration CCP MP 2005)

Commande en position d’un robot d’inspection tubulaire (CSMP TSI 2010)

Asservissement en position d’un radar d’avion (Sujet non référencé)

Régulation en température d’une enceinte thermostatée (CCP PSI 2006)

Vérification des performances d’un toit ouvrant électrique (E3A PSI 2006)

Contréle en position d’un systéeme de dépose de circuits électroniques (E3A PSI 2011)

Contrble en position d’une plateforme HEXAPODE (CSMP TSI 2008)

Etude d’une boucle de courant sur un variateur de vitesse (CCP TSI 2007)

Régulation en température sur une fardeleuse (CCP TSI 2011)

Implantation d’un correcteur numérique dans le Cardiolock1 (CSMP TSI 2012)

Asservissement en position d’'un axe de robot pour la chirurgie endoscopique (PT 2005)

. Procédé robotisé de dépose de composite en fibres de carbone (Mines Ponts

Contréle du roulis sur un drone quadri-rotor (ENAC 2011) . ...

Régulation en température d’un four pour moule de tableau de bord (E3A PSI

Asservissement en pression d’un vérin de poussée (Polytechnique MP 2001)
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christophe.francois @cegetel.net

Je vous en remercie d’avance.



